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dbjetive General:
Al final de la UEA el alumno serd capaz de.
Diseflar = implemantar EsguUEmag da contral Para miguinas eléc:ricas|

roctatorias.

CONTENIDO SINTETICO:

Dindmica y control de miguinas eléctricas.
Linealizacidn de modeloz da maquinas eléctricas.
Control de la miquina de corriente directa,
Control de la miguina sincrona.

Control de la miguina de induccién.
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MODALIDADES DE CONDUCCION DEL FROCESD DE EHSERANZA-APRENDIZAJE:

Expogicidn oral por el profegor ety
computaciocnales.

Zeslones de ejercicics ¥ Bolycidn de problemae mediante simulacién
computacional

ayuda de medios auvdioviauales Y

Como parte de las modal idades de conducecidn del procesc de
ensefianza-aprendizaje sers requisito gue los alumnos con apoys del profesor,
participen en la revieién y andlisis de al MENDS un texto técnico, cientifica

© de difusifn escrito en idioma inglée ¥y que contribuya a alcanzar los
objetives del programa de estudios.
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=€ pProCUrari gque como parte de las modal idades de conduccidn del pProceso de |
enseflanza-aprendizaje los alumnose participen en la presentacién oral de BULS
trabajoe, tareas u otras actividades académicas desarrolladas durante el
CUrso.
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MODALTIDADES DE EVALUACION:

|
Evaluacién 3lobal:

Se recomiendan los siguientes criterics para la calificacidn final:

Doe evaluacicnes periSdicas, consistentes en la resclucién de Preguntas
conceptuales, ejercicics y problemas, 40%,
Tareas extraclase, 30%.
Proyecto final, 0%,

Evaluacién de Recuperacién:

Admite evaluacidn de recuperacicn.
Eequiere inscripecidn previa,
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Machinery", IEEE, Pregs, 1995,

3. Belton W., "Ingenieria de control", 2a edicidén, AlfalOmega, 2001.

4. Katsuhike Ogata, "Ingenioria de cootrol moderna®, sa edicidn, Pearson,
Z2010.

5. Khalil H., "Menlinear Bystems®, Preéntice hall, zonz.
6. J. Chiagson, "Modeling and High-Performance Control of Electric Huchines".|
IEEE, Press/Wiley-Interscience, 2005. i
7. Ponce-Cruz P,, Sampé-LSpez J,, "Maquinas eléctricas ¥ EEcnicas modernas de
control", Alfacmega, 2008,
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Revistas de divulgacidn, técnicas o clentificas en inglée, relacicnadas con |

el contenido de la UEA. |
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