m : PROGRAMA DE ESTUDIOS

Casa abierta al tempe

UNIVERSIDAD AUTONOMA METROPOLITANA

g i
UNIDAD AZCAPOTZALCO DIVISION CIENCIAS BASICAS E INGENIERIA 1/ "2

NOMBRE DEL PLAN MAESTRIA EN CIENCIAS EN INGENIERIA ELECTROMAGNETICA

CLAVE UNIDAD DE ENSENANZA-APRENDIZAJE CREDITOS 9
CONTROL DE SISTEMAS LINEALES
1138093 TIPO OBL.
S : =
; TRIM.
H.TEOR. 4.5 I
‘H.PRAC. 0.0 ‘SERIACION NIVEL
AUTORIZACION MAESTRIA
S .
o E

‘ OBJETIVO(S) :

Al finalizar la UEA el alumno sera capaz de:

Diseflar y validar numéricamente esquemas de control y observadores de estados |
lineales para tareas de regulacidén Yy seguimiento en sistemas
electromagnéticos y electromecanicos.

CONTENIDO SINTETICO:

1. Introduccién.

2. Modelos en el espacio de estados.

/3. Linealizacidén de sistemas dindmicos no lineales.

4. Estabilidad de sistemas de control.

5. Controlabilidad y observabilidad.

6. Disefio de sistemas de control.

7. Disefio de observadores de estado. 1

‘ MODALIDADES DE CONDUCCION DEL PROCESO ENSENANZA-APRENDIZAJE: \

Clase tedrica con participacién activa del alumno vy con apoyo de medios
‘audiovisuales y computacionales.
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MODALIDADES DE EVALUACION:

La calificacidén final estarid constituida por:

80%, evaluaciones periddicas, consistentes en la resolucidn de problemas,
ejercicios o preguntas conceptuales.
20%, desarrollo y solucidén de ejercicios y problemas.
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