m . PROGRAMA DE ESTUDIOS

Casa ahierta al tiempo
UNIVERSIDAD AUTONOMA METROPOLITANA
(EﬁIDAD AZCAPOTZALCO 'DIVISION CIENCIAS BASICAS E INGENIERIA 1/ ZﬁW

NOMBRE DEL PLAN MAESTRIA EN CIENCIAS EN INGENIERIA ELECTROMAGNETICA

‘ CLAVE |UNIDAD DE ENSENANZA-APRENDIZAJE CREDITOS 9
| MODELADO Y SIMULACION DE SISTEMAS ENERGETICOS
1138092 TIPO ORBL.
' TRIM.
|H.TEOR. 4.5 &
H.PRAC. 0.0 SERIACION NIVEL
3 AUTORIZACION | MAESTRIA
ke | 4
F ™
OBJETIVO(S):

Al finalizar la UEA el alumno serd capaz de:

Proporcionar fundamentos para el modelado Yy simulacién numérica de
dispositivos electromagnéticos y electromecénicos.

CONTENIDO SINTETICO:

|1. Introduccién a los sistemas dinadmicos vy sus aplicaciones en ingenieria
| electromagnética.

2. Ecuaciones de Movimiento.

3. Forma circuital de las ecuaciones de Maxwell.

|4. Formulacidén de Euler-Lagrange.

5. Ley de la conservacidn de la energia (conversidén de energia).

6. Modelado y simulacidén de sistemas electromagnético y electromecénicos.

MODALIDADES DE CONDUCCION DEL PROCESO ENSENANZA-APRENDIZAJE:

‘Clase tedrica con apoyo de medios audiovisuales y computacionales.

MODALIDADES DE EVALUACION:

L?e recomiendan los siguientes criterios para la calificacién final:
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60%, evaluaciones periddicas, consistentes en la resolucidén de problemas,

|ejercicios o preguntas conceptuales.

40%, desarrollo y solucidn de proyectos, ejercicios y problemas.
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