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‘ OBJETIVO(S) :
i
Al finalizar la UEA el alumno seri capaz de:

|Aplicar técnicas avanzadas de control no lineal en el disefio de controladores
Yy observadores para sistemas electromagnéticos y electromecénicos.

! CONTENIDO SINTETICO:

Introduccidn.

Estabilidad de Lyapunov.

Estabilidad entrada-salida.

Estabilidad de sistemas perturbados.

Control basado en Lyapunov.

Control por planitud diferencial.

Control de sistemas electromagnéticos y electromecdnicos.
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| MODALIDADES DE CONDUCCION DEL PROCESO ENSENANZA-APRENDIZAJE:

Clase tedrica con participacién activa del alumno y con apoyo de medios
audiovisuales y computacionales. Las horas précticas se dedicaréan al
|desarrollo de proyectos, ejercicios y problemas.
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MODALIDADES DE EVALUACION:
La calificacién final estard constituida por:
60%, evaluaciones periddicas, consistentes en la resolucién de problemas,

ejercicios o preguntas conceptuales.
40%, desarrollo y solucidén de proyectos, ejercicios y problemas.
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