
 
UNIVERSIDAD AUTONOMA METROPOLITANA 

 

PROGRAMA DE ESTUDIOS 

 
1/2 

 
UNIDAD 

AZCAPOTZALCO 

DIVISIÓN 

CIENCIAS BASICAS E INGENIERIA 
NIVEL 

LICENCIATURA 

 

EN INGENIERÍA ELÉCTRICA 
CLAVE 

1131068 
TEMAS SELECTOS DE INGENIERÍA ELÉCTRICA I  

HORAS 

TEORIA 

4.5 

CREDITOS 

9 SERIACIÓN 

 

300 CREDITOS HORAS 

PRACTICA 

0.0 

OPT/OBL 

OPT 

 
 

TEMA: Modelado y Simulación de Sistemas Electromecánicos con Matlab-Simulink 

 

OBJETIVO(S):  

 

Objetivo General: 

 

Al final de la UEA el alumno será capaz de: 

 

Modelar sistemas electromecánicos (EM) a través de varios métodos como Newton, 

circuitos eléctricos, Euler-Lagrange y principios de conversión electromecánica. 

Además de poder simular con Matlab-Simulink (o software alternativo) sistemas EM 

como electroimanes, máquinas de corriente directa (CD) y máquinas de corriente 

alterna (CA). 

 

CONTENIDO SINTETICO: 

 

1. Modelado de sistemas dinámicos 

2. Modelo dinámico del electroimán 

3. Modelo dinámico del motor BLDC 

4. Modelo dinámico del motor de inducción 

5. Control lineal de sistemas EM 

 

MODALIDADES DE CONDUCCIÓN DEL PROCESO DE ENSEÑANZA APRENDIZAJE:  

 

Exposición Oral. 

Sesiones de ejercicios y simulaciones en software especializado. 

Como parte de las modalidades de conducción del proceso de enseñanza-aprendizaje 

será requisito que los alumnos con apoyo del profesor participen en la revisión y 

análisis de al menos un texto técnico, científico o de difusión escrito en idioma 

inglés y que contribuya a alcanzar los objetivos del programa de estudios. 

Se procurará que como parte de las modalidades de conducción del proceso de 

enseñanza-aprendizaje los alumnos participen en la presentación oral de sus 

trabajos, tareas u otras actividades académicas desarrolladas durante el Curso. 
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MODALIDADES DE EVALUACIÓN: 

 

La calificación final estará constituida por: 

Dos evaluaciones 40% 

Tareas 30% 

Proyecto Final (individual o por equipo) 30% 
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