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Circuitos Magnéticos

Circuito Magnético
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Circuitos Magnéticos

Circuito Magnético (Acero Eléctrico M-5-0.012)

B=uH

1 es la permeabilidad magnética del material [H/m]
U=, to; po=4mr x 10=7 [H/m] (2000, 80000)

24
2
16 22
20
14
18
12 16
o 14
10 ¥
B $12
<08 €1
0.6 08
06
04
04
02 02
8 ! 0
e o 10 20 30 40 50 70 90 110 130 150 170 ! 10 100 2005 10,000 100,000
H.A»tums/m H,A*tumsim



Circuitos Magnéticos

Circuito Magnético-Entrehierro (GAP)
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Circuitos Magnéticos

Circuito Eléctrico-Magnético: Ejemplo 1
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Circuitos Magnéticos

Circuito Eléctrico-Magnético: Ejemplo 2
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Transformador ideal

Transformador monofasico en vacio
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Transformador ideal
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Transformador ideal

Transformador monofasico con carga
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Transformador

Transformador real

Circuito Equivalente
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Transformador

Transformador Trifasico

Transformador monofasico con carga
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Conversién de energia electromecanica
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Ley de Fuerza de Lorentz

Ley de Fuerza de Lorentz
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Conversién de energia electromecanica
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Método de Energia y Coenergia

Balance de Energia

Incremento en la P
Energia de entrada Energia ; Energia
de fugntes clécticas — Mecanicade + energiaalmacenada 4 gonvertida en
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Conversién de energia electromecanica
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Método de Energia y Coenergia

Método de Energia
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Conversién de energia electromecanica

[e]e] o]

Método de Energia y Coenergia

Método de Energia
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Conversién de energia electromecanica
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Método de Energia y Coenergia

Coenergia
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Mdquina de CD

Maquina de CD
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Mdquina de CD

Maquina de CD
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Mdquina de CD

Maquinas de CD
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Mdquina de CD

Caractristicas Generador-M
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Mdquina de Induccién
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Mdquina de Induccién

Mdquina de Induccién

N Principio de Funci i dela ina de i
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El campo magnético induce un fuerza
electromotriz en el rotor
_10f

3 P

Circulan corrientes por el rotor

Fuerzas electromagnéticas entre los
campos magnéticos del rotor y el
estator

Par en el rotor: el rotor gira

El rotor gira a una velocidad N, inferior a la velocidad de
sincronismo N.. Velocidad relativa conocida como
deslizamiento (S)
s N-H
s
En caso contrario no se induciran fuerzas electromotrices
en el rotor y el por lo tanto, no habria par motor




Mdquina de Induccién

Mdquina de Induccién
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Maquina Sincrona
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Mégquina Sincron

Maquina Sincrona
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Maquina Sincrona
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Mégquina Sincron

Maquina Sincrona
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Maquina Sincrona

Field heating limit

Machine rating
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Mégquina Sincron

Maquina Sincrona
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